
DRIVER PG+DS (with power Tr)

■For model PD60LA,PD60HR,PT60SRG

    ■For model PD60LA
         and PD90LA scanner

■ SIGNALS　FOR　CONTROLLER　PG‐1
　（ＣＮ１ DRIVER ：　Ｈ７Ｐ-SHF-AA：Ｊ．S．T）
Pin No SIGNAL

1 ＧＮＤ 　　ＲＥＴＵＲＮ

2 ＩＤＬＥ ★　”Ｌ”　ＩＤＬＥ　ＳＰＥＥＤ

　　　（ＨＡＬＦ　ＯＦ　ＤＥＳＩＧＮＡＴＥＤ　ＳＰＥＥＤ）　

3 ＤＲＩＶＥ ★　”Ｌ”　：　ＭＯＴＯＲ　ＳＴＡＲＴ

4 ＥＸＴ． ★　EXTERNAL　CLOCK　INPUT
5 LOCKED ”L”　SYNCHRONIZTED　SPEED
6 　RETURN
7 +V24 　POWER.　MOTOR　CURRENT　4.5A　MAX.

■ REMARKES ★　：　OPEN　COLLECTOR
　１．ＷＨＥＮ　ＩＤＬＩＮＧ　ＩＳ　ＮＯＴ　ＲＥＱＵＩＲＥＤ，ＰＩＮ　ＮＯ．２　ＨＡＶＥ　ＴＯ　ＢＥ 　　SCANNER　SPEED　CAN　BE　SET　BY　MEANS　OF　DIGITAL　ADJUSTMENT
　　　ＯＰＥＮ　ＷＨＩＣＨ　ＭＥＡＮＳ　”Ｈ”ＬＥＶＥＬ，ＯＲ　ＡＰＰＬＹ　”Ｈ”ＬＥＶＥＬ． 　　SWITCHES　IN　ACCORDANCE　WITH　THE　FOLLOWING　FORMULA．
　２．ＷＨＥＮ　ＧＲＯＵＮＤ　ＬＥＶＥＬ　ＯＲ　”Ｌ”ＩＳ　ＡＰＰＬＩＥＤ　ＴＯ　ＰＩＮ　ＮＯ．２，

　　　］ＳＰＥＥＤ　ＯＦ　ＴＨＥ　ＭＯＴＥＲ　ＩＳ　ＫＥＰＴ　ＡＴ　ＨＡＬＦ　ＯＦ　ＴＨＥ　ＲＡＴＥＤ 　　Ｎ＝５×ｆｘ／ｎ－１
　　　ＳＰＥＥＤ．（ＩＤＬＩＮＧ）

　３．ＩＤＬＩＮＧ　ＩＳ　ＵＳＥＤ　ＩＮ　ＯＲＤＥＲ　ＴＯ　ＲＥＤＵＣＥ　ＳＴＡＲＴ　ＵＰ　ＴＩＭＥ． 　　Ｎ：NUMBER　TO　BE　ADJUSTED　BY　DIGITAL　SWITCHES
　４．ＩＦ　ＥＸＴＥＲＮＡＬ　ＣＬＯＣＫ　ＩＳ　ＵＳＥＤ　ＩＮＳＴＥＡＤ　ＯＦ　ＢＵＩＬＴ-ＩＮ　CLOCK， 　　ｎ：　ＳＣＡＮＮＥＲ　ＳＰＥＥＤ　(ｒ/ｍｉｎ）

　　　ＤＩＳＣＯＮＮＥＣＴ　ＴＥＲＭＩＮＡＬS　１　ＡＮＤ　２　ＡＮＤ　ＣＯＮＮＥＣＴ　ＴＥＲＭＩＮＡＬS　　ｆｘ：　FREQUENCY　OF　CRYSTAL　OSCILLATION＝１０ＭＨｚ

　　　１　AND　3　WITH　JUMPER　WIRE　J１．
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